
 

Πίνακας «Γεωμετρία» 

Στον πίνακα αυτό το ΡΑΦ μας δίνει τα δεδομένα των επιφανειών του μοντέλου. 

Μπορούμε μέσω του πίνακα αυτού να αλλάξουμε το είδος των στοιχείων στα οποία 

θα αποδοθεί το φορτίο (τεγίδες/μηκίδες ή πλαίσια) και να δώσουμε κάποιο 

συντελεστή προσαύξησης φορτίου σε κάθε πλευρά. 

Στον ίδιο πίνακα, το ΡΑΦ μας δίνει και μια σειρά από παράγωγα μεγέθη που αφορούν κάθε 

επιφάνεια όπως το ύψος (h), το μήκος (L), το πλάτος (w) και την επιφάνεια (Α) κάθε μιας, καθώς 

και τη γωνία κλίσης αν πρόκειται για στέγη. 

 

Εικ. 1 Πίνακας «Γεωμετρία» Επιφανειών Φόρτισης 

Πίνακας «Σημεία Ορισμού» 

Στον πίνακα αυτό μπορούμε να δούμε τις συντεταγμένες των σημείων ορισμού κάθε 

επιφάνειας. Μπορούμε να τροποποιήσουμε τα σημεία αυτά. Είναι πολύ σπάνιο να 

χρειαστεί να επέμβουμε στις συντεταγμένες των σημείων ορισμού και χρειάζεται 

προσοχή καθώς για να λειτουργήσει σωστά η αναγνώριση των φορτιζόμενων μελών 

θα πρέπει να συμπίπτουν με πραγματικούς κόμβους του μοντέλου. 

 

Εικ. 2 Πίνακας «Σημεία Ορισμού» Επιφανειών Φόρτισης 

Πίνακας «Επιφανειακά Φορτία» 

Πρόκειται για τον βασικό πίνακα που παρουσιάζει τους υπολογισμούς που 

εκτελεί το ΡΑΦ για τον προσδιορισμό των επιφανειακών φορτίων κάθε 

επιμέρους περιοχής μιας επιφάνειας φόρτισης. 

Ο πίνακας αυτός παρουσιάζει μόνο παράγωγα μεγέθη και δεν επιτρέπει 

κάποια εισαγωγή ή τροποποίηση δεδομένων. Για κάθε επίπεδη πλευρά μιας επιφάνειας 

φόρτισης, παρουσιάζονται τα αποτελέσματα των υπολογισμών για κάθε επιμέρους περιοχή και 

για κάθε περίπτωση φόρτισης. 



Στο πίνακα εμφανίζονται όλα τα ενδιάμεσα μεγέθη των υπολογισμών καθώς και οι τελικές τιμές 

των συντελεστών πίεσης cpe και των επιφανειακών φορτίων wpe επιμέρους περιοχής. 

 

Εικ. 3 Πίνακας «Επιφανειακά Φορτία» Επιφανειών Φόρτισης 

Πίνακας «Έλεγχος Ισορροπίας Φορτίων» 

Πρόκειται για ένα πολύ σημαντικό πίνακα αποτελεσμάτων, καθώς 

επιτρέπει στο μηχανικό να επιβεβαιώσει την σύγκλιση των υπολογισμών, 

ώστε να βεβαιωθεί ότι το σύνολο του επιφανειακού φορτίου όλων των 

επιφανειών έχει μεταφερθεί στα γραμμικά μέλη του δομήματος. 

 

Εικ. 4 Πίνακας «Έλεγχος Ισορροπίας Φορτίων» Επιφανειών Φόρτισης 

Διακρίνουμε δύο μεγάλα κεφάλαια στον πίνακα: το «Συνολικό Φορτίο» και τη «Συνολική Ροπή». 

Για κάθε περίπτωση φόρτισης, το ΡΑΦ υπολογίζει το συνολικό επιφανειακό φορτίο όπως 

προκύπτει από τις επιμέρους περιοχές κάθε επιφάνειας φόρτισης και για κάθε μια από τις 

καθολικές διευθύνσεις x,y,z: 

∑ 𝐹𝑥,𝑦,𝑧
𝐴 = ∑ (𝑤𝑖

𝑁
𝑖=1 ∙ 𝐴𝑖)(Σφάλμα! Δεν υπάρχει κείμενο καθορισμένου στυλ στο 

έγγραφο..1) 

∑ 𝑀𝑥,𝑦,𝑧
𝐴 = ∑ (𝑤𝑖

𝑁
𝑖=1 ∙ 𝐴𝑖 ∙ 𝛿)(Σφάλμα! Δεν υπάρχει κείμενο καθορισμένου στυλ στο 

έγγραφο..2) 

όπου: 

FA
x,y,z η συνισταμένη δύναμη λόγω των επιφανειακών φορτίων σε κάθε διεύθυνση σε kN 

MA
x,y,z η συνισταμένη ροπή της συνισταμένης δύναμης γύρω από κάθε καθολικό άξονα σε 

kN·m 

wi η συνολική πίεση κάθε περιοχής σε kN/m2 



A η επιφάνεια κάθε περιοχής σε m2 

δ ο μοχλοβραχίονας της συνισταμένης δύναμης ως προς το καθολικό σύστημα 

συντεταγμένων 

Αντίστοιχα το ΡΑΦ υπολογίζει για όλα τα γραμμικά μέλη τη συνισταμένη των φορτίων που έχουν 

παραλάβει από κάθε περιοχή, σε κάθε περίπτωση φόρτισης: 

∑ 𝐹𝑥,𝑦,𝑧
𝐿 = ∑ (𝑣𝑖

𝑁
𝑖=1 ∙ 𝐿𝑖)(Σφάλμα! Δεν υπάρχει κείμενο καθορισμένου στυλ στο 

έγγραφο..3) 

∑ 𝑀𝑥,𝑦,𝑧
𝐿 = ∑ (𝑣𝑖

𝑁
𝑖=1 ∙ 𝐿𝑖 ∙ 𝛿)(Σφάλμα! Δεν υπάρχει κείμενο καθορισμένου στυλ στο 

έγγραφο..4) 

όπου: 

FL
x,y,z η συνισταμένη δύναμη λόγω των γραμμικών φορτίων σε κάθε διεύθυνση σε kN 

ML
x,y,z η συνισταμένη ροπή της δύναμης λόγω των γραμμικών φορτίων γύρω από κάθε 

καθολικό άξονα σε kN·m 

vi η τιμή του γραμμικού φορτίου κάθε μέλους σε kN/m 

Li το μήκος κάθε μέλους σε m 

δ ο μοχλοβραχίονας της συνισταμένης δύναμης λόγω των γραμμικών φορτίων ως προς 

το καθολικό σύστημα συντεταγμένων 

Με βάση τους παραπάνω υπολογισμούς στον πίνακα αναγράφονται οι σύγκλιση των δύο τιμών. 
Δίνονται δηλαδή οι ποσοστιαίες διαφορές: 

𝛥𝐹 =
∑ 𝐹𝑥,𝑦,𝑧

𝐴 − ∑ 𝐹𝑥,𝑦,𝑧
𝐿

∑ 𝐹𝑥,𝑦,𝑧
𝐴 ∙ 100 %(Σφάλμα! Δεν υπάρχει κείμενο καθορισμένου στυλ στο 

έγγραφο..5) 

 

𝛥𝑀 =
∑ 𝑀𝑥,𝑦,𝑧

𝐴 − ∑ 𝑀𝑥,𝑦,𝑧
𝐿

∑ 𝑀𝑥,𝑦,𝑧
𝐴 ∙ 100 %(Σφάλμα! Δεν υπάρχει κείμενο καθορισμένου στυλ στο 

έγγραφο..6) 

Οι τιμές αυτές μας δίνουν ουσιαστικά μια σαφή ένδειξη της σύγκλισης των υπολογισμών, τι 
ποσοστό δηλαδή του επιφανειακού φορτίου έχει μεταφερθεί ως γραμμικό φορτίο στα μέλη. 
Μικρές τιμές στη σύγκλιση των υπολογισμών δικαιολογούνται λόγω του αλγορίθμου μετατροπής 
των επιφανειακών σε γραμμικά φορτία. Ο αλγόριθμος αυτός βασίζεται σε τομές επιφανειών 
επιρροής και δικαιολογεί μικρές αποκλίσεις. 
Παράγοντες που μπορούν να επηρεάσουν τη σύγκλιση των υπολογισμών είναι κυρίως η 
πολυπλοκότητα στη γεωμετρία του κτηρίου που έχει σαν αποτέλεσμα μέρος του επιφανειακού 
φορτίου να «χάνεται», να μην μεταφέρεται δηλαδή ως γραμμικό φορτίο σε κάποιο μέλος. 
Σε τέτοιες περιπτώσεις δίνεται η δυνατότητα στο μηχανικό να δώσει σε κάθε πλευρά μιας 
επιφάνειας φόρτισης ένα συντελεστή επαύξησης του φορτίου ώστε να αντιμετωπίζεται τυχών 
απώλεια φορτίου. Ο συντελεστής αυτός ενδέχεται να δοθεί και ως μειωτικός (<1) ώστε για 
οποιοδήποτε λόγο κρίνει σκόπιμο ο μηχανικός να μειώσει ή ακόμα και να μηδενίσει το φορτίο σε 
κάποια περιοχή. 



Αναλυτικά αποτελέσματα υπολογισμών 

Μια εκτεταμένη αναλυτική 

παρουσίαση των βημάτων και 

των υπολογισμών που εκτελεί 

το ΡΑΦ για τον προσδιορισμό 

των φορτίων σε κάθε επιφάνεια 

φόρτισης παρουσιάζεται στο 

σχετικό παράθυρο με το 

κείμενο των αποτελεσμάτων. 

Εδώ παρουσιάζονται για την 

επιλεγμένη επιφάνεια, το 

σύνολο των δεδομένων που 

έχει δώσει ο μηχανικός, οι 

παράμετροι και επιλογές που 

έχει συμπεράνει το ΡΑΦ καθώς 

και όλοι οι υπολογισμοί  

παραπέμποντας κάθε φορά 

στα οικεία κεφάλαια του 

κανονισμού. 

Ο μηχανικός από εδώ μπορεί 

να παρακολουθήσει την πλήρη 

τεκμηρίωση και αιτιολόγηση 

κάθε βήματος των 

υπολογισμών που εκτελεί το 

ΡΑΦ. 

 
  

Εικ. 5 Παράθυρο αναλυτικών αποτελεσμάτων των υπολογισμών 



 



   ∑    F  x , y , z  A =     ∑  i = 1  N    ( w  i ∙ A  i )


   ∑    M  x , y , z  A =     ∑  i = 1  N    ( w  i ∙ A  i ∙ 𝛿 )


   ∑    F  x , y , z  L =     ∑  i = 1  N    ( v  i ∙ L  i )


   ∑    M  x , y , z  L =     ∑  i = 1  N    ( v  i ∙ L  i ∙ 𝛿 )


  𝛥 M =    ∑    M  x , y , z  A −    ∑    M  x , y , z  L   ∑    M  x , y , z  A ∙ 100   %


  𝛥 F =    ∑    F  x , y , z  A −    ∑    F  x , y , z  L   ∑    F  x , y , z  A ∙ 100   %

